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1. TÍTULO DO PROJETO
PROJETO PI AMS I – RODOVIÁRIA DE CAMPINAS: Sistema Inteligente e Tecnologias de Rastreamento contra Extravio de Ativos
	Apresentação (Escopo) do Projeto
	Trabalho esse que terá como foco o desenvolvimento de aplicativos mobile que ajudem na identificação e solução dos diversos desafios que constituem a gestão de uma Rodoviária e seus principais serviços que afetam a RMC.

	Nome do Coordenador de Curso
	Prof. Dr. Ivan Menerval da Silva

	Numero da Matricula do Coordenador
	53612




· 1.a) Área Temática : Tecnologia e Produção / Comunicação 
· 1.b) Linha Temática : Inovação Tecnológica, Sistemas de Informação e Desenvolvimento Regional 
2. RESUMO E JUSTIFICATIVA DO PROJETO
A gestão de infraestruturas logísticas e de transporte de passageiros na Região Metropolitana de Campinas (RMC) lida rotineiramente com gargalos operacionais que impactam a experiência do usuário e geram custos de fricção severos. Durante o mapeamento de demandas reais da Rodoviária de Campinas, identificou-se um problema crítico: o alto custo direto causado pelo furto e extravio continuado de carrinhos de bagagem. Tais ativos são rotineiramente subtraídos do perímetro do terminal rodoviário e liquidados ilegalmente em ferros-velhos locais, gerando a necessidade crônica e onerosa de reposição por parte da administração.
A relevância deste projeto de extensão reside na convergência entre o Projeto Pedagógico de Curso (PPC) de Análise e Desenvolvimento de Sistemas e o impacto social/econômico na comunidade. O projeto aplica conhecimentos práticos de arquitetura de sistemas, desenvolvimento ágil, IoT (Internet das Coisas) e segurança da informação, mobilizando o corpo discente para sanar uma dor logística real através de inovação tecnológica de baixo custo. 
3. OBJETIVOS DO PROJETO
Objetivo Geral
Desenvolver e validar um ecossistema de rastreamento e geolocalização em tempo real acoplável a ativos de movimentação de bagagem para conter perdas financeiras na Rodoviária de Campinas, otimizando o serviço público e fomentando as competências técnicas e extensionistas dos alunos do programa AMS.
Objetivos Específicos
· Projetar e construir um dispositivo de hardware compacto (módulo IoT com GPS) de baixo custo energético e físico.
· Desenvolver algoritmos de Geofencing (cercas virtuais) que ativem o monitoramento crítico somente quando o ativo cruzar as fronteiras físicas delimitadas da rodoviária.
· Capacitar os 32 discentes em metodologias ágeis de desenvolvimento, arquitetura mobile e integração de hardware-software.
· Fornecer à administração do terminal rodoviário um painel mobile e web intuitivo para localização imediata e recuperação dos ativos.
4. PÚBLICO-ALVO
O público externo impactado diretamente pelo projeto contempla:
· Gestores e Operadores da Rodoviária de Campinas: Principais beneficiados pela redução de custos operacionais e controle patrimonial.
· Funcionários e Equipes de Segurança: Usuários diretos do ecossistema de monitoramento.
· Passageiros e Usuários da RMC: Beneficiados indiretamente pelo aumento da disponibilidade de carrinhos e melhoria nos serviços de infraestrutura do terminal rodoviário.
5. ENTREGAS PREVISTAS (PRODUTO)
O escopo técnico do projeto consolida-se através das seguintes entregas tangíveis:
1. Protótipo Funcional de Localização GPS: Módulo físico configurado para instalação segura na estrutura dos carrinhos.
2. Mecanismo de Alerta Inteligente: Software embarcado com lógica de posicionamento em tempo real engatilhada por barreiras geográficas (Geofencing).
3. Aplicativo Mobile / Painel de Monitoramento: Interface amigável para que os fiscais e a equipe interna localizem os carrinhos evadidos antes de sua depreciação ou descarte ilegal.
6. INSTRUMENTOS DE AVALIAÇÃO E FORMAS DE EVIDÊNCIA
Instrumentos e Procedimentos de Avaliação
Os estudantes serão avaliados de forma contínua através do cumprimento de sprints de entrega do software e do hardware no ambiente de laboratório e campo. Os critérios seguirão a sistemática binária ("Cumpriu" / "Não Cumpriu") atrelada ao desenvolvimento de competências específicas do componente de Projeto Integrador, sendo devidamente registradas no sistema acadêmico SIGA. 
Formas de Evidência
A comprovação da execução das 320 horas e do impacto do projeto baseia-se em:
· Repositórios de código (GitHub) e esquemáticos de hardware documentados.
· Registros Fotográficos e Atas de Reunião: Evidenciando as fases de planejamento interno na FATEC, testes de campo dentro e fora da Rodoviária de Campinas, e a apresentação final do protótipo aos gestores da comunidade local. 
· Termos de Permissão de Uso de Imagem devidamente coletados (conforme Anexo V institucional). 
7. CRONOGRAMA PROPOSTO DE EXECUÇÃO
· Fase I - Planejamento e Imersão (Semanas 1 a 6): Alinhamento com a administração rodoviária; levantamento de requisitos de hardware; divisão das equipes de desenvolvimento discente. 
· Fase II - Execução e Desenvolvimento (Semanas 7 a 14): Programação das interfaces móveis, montagem dos módulos GPS, calibração das coordenadas geográficas e testes em ambiente controlado. 
· Fase III - Implantação e Avaliação (Semanas 15 a 20): Fixação dos protótipos nos carrinhos, treinamento prático dos operadores rodoviários, coleta de relatórios de precisão de sinal e consolidação das evidências no SIGA. 
8. CORPO DISCENTE INTEGRADO AO PROJETO
Relação nominal completa dos 32 acadêmicos escalados e avaliados no escopo deste plano de extensão:
	Nº
	Registro Acadêmico (RA)
	Nome do Aluno

	1
	41432413001
	Ana Carolina Troiano

	2
	41432413002
	Lucas Bassora da Silva

	3
	41432413003
	Gabriel Zanelato

	4
	41432413004
	Victor Hugo Batalhão

	5
	41432413006
	Pedro Ivo Santalla Martinez

	6
	41432413007
	Jader Bento

	7
	41432413008
	Mirelli Basso Fernandes

	8
	41432413010
	Giovanni Pereira Ruiz

	9
	41432413011
	Sarah Cardoso da Silva

	10
	41432413012
	Bruno Gonçalves da Silva

	11
	41432413013
	Lucas Willians Arrebola

	12
	41432413014
	Felipe da Silva Pereira

	13
	41432413016
	João Goldoni Ambrósio

	14
	41432413017
	Eduardo Silva Pinheiro Teodoro

	15
	41432413018
	Jean Carlos Galdino

	16
	41432413019
	Beatriz Aguiar Moreira

	17
	41432413021
	Géssika Vitória dos Santos Lopes

	18
	41432413022
	Gabriel Businari

	19
	41432413023
	Kauan Moreira Bertolo

	20
	41432413026
	João Mateus de Araujo Lima

	21
	41432413027
	Abner de Oliveira Quintiliano

	22
	41432413028
	Vitor Hugo Brancatti

	23
	41432413030
	Enzo Raymundo

	24
	41432413031
	Rafael Lourenço Trevisan da Silva

	25
	41432413032
	Nicollas Arthur Zanardi Figueira

	26
	41432413033
	Lorena Brasilino Mateus

	27
	41432413034
	Victor Fonseca Bacchin

	28
	41432413035
	Nicoli Carvalho da Silva

	29
	41432413037
	Lucas Gabriel Teodoro

	30
	41432413038
	Nathan de Oliveira

	31
	41432413039
	Gabrielli Braga dos Santos Nascimento

	32
	41432413040
	João Vitor Sgobin


📋 Parecer Técnico do Consultor
Este projeto possui altíssima viabilidade institucional e mercadológica. O alinhamento com as diretrizes do FORPROEX está garantido pelo claro viés de impacto na comunidade (segurança patrimonial e manutenção de utilidade pública regional). O volume de 14 professores mentores garante uma cobertura transdisciplinar ideal para dar suporte aos 32 alunos ao longo das 320 horas homologadas para a entrega final do protótipo GPS. 
Este documento está pronto para ser enviado à secretaria ou coordenação acadêmica para fins de registro e abertura de portarias. Se precisar que eu detalhe as referências técnicas de hardware ou metodologias ágeis específicas que serão usadas no texto, é só me avisar!
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